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研究论文

基于扩展多面体的离散单元法及其作用于

圆桩的冰载荷计算
1)

刘 璐 龙 雪 季顺迎 2)

(大连理工大学工业装备结构分析国家重点实验室,大连 116023)

摘要 对于具有复杂几何形态的多面体单元，线性接触模型不能准确地计算不同接触模式下的作用力，且接触

变形和作用力方向也不易判断. 基于闵可夫斯基和 (Minkowski sum)方法的扩展多面体单元能够准确描述非规

则颗粒单元的几何形态，并可精确计算单元间的接触碰撞作用.该方法具有接触判断简单、计算效率高的特点.

它将基本多面体和扩展球体相叠加以形成具有光滑棱边和角点的扩展多面体单元.考虑扩展多面体单元相互作

用过程中角点、棱边和平面之间的不同接触模式，发展了相应的非线性黏弹性接触模型. 该接触模型将不同接

触模型下的法向刚度统一表述为单元接触中接触点处等效曲率半径的函数；黏滞力和切向弹性力接触模型则借

鉴球体单元非线性接触模型的处理方法.为检验扩展多面体的可靠性，对碎冰区冰块对圆桩结构的冰载荷进行

了离散元分析.采用沃洛诺伊 (Voronoi)切割算法获得了碎冰的初始随机分布状态，并考虑了海冰在运动过程中

的海水浮力和拖曳力.计算表明该扩展多面体单元可描述海冰在海流拖曳下的运动过程以及圆桩结构的动冰力

特性.在此基础上进一步分析了冰速和冰块尺寸对圆桩冰力的影响，并确定了冰力在圆桩上的分布规律.最后，

讨论了目前扩展多面体单元在计算冰载荷方面的局限性和改进方法.
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引 言

在离散元方法中，最早采用的是圆盘或球体的

规则单元形式，其具有计算简单和易于大规模并行

的优点，也能反映颗粒材料的基本力学行为 [1-3].当

颗粒变形较大时，还需考虑加载和卸载路径影响下

的单元塑性变形 [4] .另外，在球体接触中增加滚动摩

擦可提高颗粒系统的稳定性，增强颗粒间的互锁效

应 [5-6].然而，随着对离散元方法计算精度要求的提

高，为合理描述具有复杂几何形态的颗粒材料，粘接

颗粒单元、超二次曲面、多面体单元等不同的非规则

单元构造方法不断发展和完善起来 [7-10].其中，多面

体单元能更加真实地反映岩石、碎冰等颗粒材料的

几何形态，在一定程度上可避免细观计算参数选择

的经验性 [11-15].

在多面体单元计算中，为避免角点及棱边接触

时的奇异现象，可通过在单元角点和棱边处设置球

面和柱面的方法，以增强计算的稳定性 [16]. 采用三

维扩展圆盘单元可计算碎冰块的碰撞、重叠和堆积

问题 [17]. 最近，基于闵可夫斯基和方法发展了扩展

多面体单元的粘结--破坏模型，采用沃洛诺伊切割算

法生成具有初始随机裂纹的连续体，并对其破碎过

程进行了离散元计算 [18-19]. 扩展多面体单元具有相

对光滑的角点和棱边，可将块体间的尖锐接触转化

为球面或柱面接触，从而简化接触判断 [20]. 然而，

目前扩展多面体离散元的接触力都采用线性近似计

算模型，接触刚度也通常采用经验值，在很大程度上

影响了计算精度.赫兹接触模型是球体单元的主要非

线性接触力计算方法，其为扩展多面体单元的接触
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模型改进提供了很好的研究思路.为此，本文将在此

基础上考虑扩展多面体单元在不同接触模式下接触

点处的曲率半径进而建立相对合理的非线性接触模

型.

近年来，离散元方法在模拟海冰与结构物相互

作用的研究中得到了广泛应用 [21]. 采用粘结破碎模

型的规则排列颗粒可以模拟平整冰的破碎过程，并

通过海冰单轴压缩试验确定粘结强度，进而模拟海

冰与海洋结构的相互作用 [22]；圆盘单元则可模拟碎

冰与海洋平台和船舶结构的冰载荷 [23-24]；块体离散

元对海冰与船体结构的相互作用、冰脊压剪过程可

进行有效的数值计算 [25-26]. 此外，采用粘接块体单

元可对平整冰与锥体结构的相互作用进行离散元分

析，合理确定冰力的分布规律 [27]. 在碎冰区，海冰

具有显著的离散分布特性，冰块呈现出明显的非规

则形状.因此，采用扩展多面体单元可对碎冰区的海

冰动力过程及其与海洋结构的相互作用进行有效的

离散元分析.

为此，本文基于闵可夫斯基和方法将球体单元

与多面体单元相叠加构造光滑的扩展多面体单元，

并建立不同接触模式下的计算模型. 针对碎冰区冰

块的离散分布规律，采用扩展多面体单元对冰块与

直立桩柱的相互作用进行离散元分析.

1 基于扩展多面体的离散元方法

基于闵可夫斯基和方法可构造非规则的扩展多

面体单元，并考虑单元间的不同接触方式，从而发展

非线性接触模型的统一表述方式.在此基础上，借鉴

球体单元接触碰撞中的处理方法，对扩展多面体单

元的黏滞作用和切向弹性接触力进行简化计算.

1.1 扩展多面体单元的闵可夫斯基和构造方法

若在空间中给出两个任意几何体 A和 B，则闵

可夫斯基和可定义为 [28-29]

A ⊕ B = {x + y|x ∈ A, y ∈ B} (1)

式中，x和 y分别为 A和 B内的三维坐标点.在非规

则颗粒的扩展多面体构造中，将以上两个空间体分

别设定为基本多面体单元和扩展球体单元. 当一个

任意多面体与球体单元叠加后可形成具有一定光滑

度的扩展多面体，如图 1所示. 这里，d为多面体顶

点到质心的平均长度，r 是扩展球体的半径. 通过改

变球体半径 r 可调整扩展多面体的尖锐度.

(a)d/r = 20

(b) d/r = 5

图 1 不同扩展半径的扩展多面体单元

Fig. 1 Dilated polyhedral element with various dilating radius

采用闵可夫斯基和方法可将多面体单元的点、

线、面转化为球面、圆柱面和平面，其在接触判断和

接触力计算中可以有效简化，也避免了多面体单元

在角点、棱边接触计算时因接触角度不确定而出现

的奇异现象.

若扩展多面体几何特征的集合为 {Gk} (k = 1, 2,

· · · , n)，n为所有几何特征的总数，则扩展多面体单

元 i和 j的几何特征集合为 {Gi
k}和 {G j

k}，由此，两个
多面体的接触判断准则为

δi j = min(dist(Gi
k,G

j
k)) − r i − r j


< 0 , 接触

> 0 , 分离
(2)

式中，r i 和 r j 为两个扩展多面体单元的扩展半径.

1.2 扩展多面体单元接触模型的统一表述

在扩展多面体单元间的相互作用中，除了弹性

变形引起的弹性恢复力，还要考虑到单元之间碰撞

产生的能量损耗.由此，单元间接触力应同时考虑弹

性接触力和黏滞力 [30].对于法向作用力，则可写作

Fn = K∗nδ
κ
n + C∗nδ

κ−1
n δ̇n (3)

式中，K∗n 为两个接触单元的有效法向接触刚度，其

取决于扩展多面体单元的接触模式；δn和 δ̇n分别为

单元间的法向重叠量和法向相对速度；C∗n为有效法

向阻尼系数.对于线性接触模型，有 κ = 1，而对于非

线性接触模型，则 κ = 3/2.

借鉴球体单元的法向黏滞力计算方法 [31-32]，

扩展多面体单元间的有效法向阻尼系数做相应的简

化，得到块体的近似阻尼系数计算公式

Cn = ζn

√
2MK∗n (4)
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式中，M 为两个接触单元的有效质量；ζn 是无量纲

法向阻尼系数，其与材料的黏滞性质密切相关.在线

性接触模型中，其是回弹系数的函数；而在非线性接

触模型中则由材料的黏滞性质确定 [30,33].

在单元的切向接触力计算中，一般忽略颗粒间

的黏滞力 [34-35]，则基于明德林 (Mindlin)切向接触和

摩尔--库伦摩擦定律，切向接触力可写为

F∗s = K∗sδ
κ−1
n δs (5)

Fs = min(F∗s, sign(F∗s)µFn) (6)

式中，K∗s 为有效切向刚度，一般简作 K∗s = rsnK∗n，rsn

为 0.5, 0.8或 1.0[1,30,32]；δs是单元间的切向位移；µ

为单元间的摩擦系数.

在扩展多面体单元的非线性接触计算中，两个

接触单元的有效弹性模量 E∗ 和接触点处的有效曲

率半径 R∗可写作

1
E∗

=
1− v2

1

E1
+

1− v2
2

E2
(7)

1
R∗

=
1
R1

+
1
R2

(8)

式中，E1和 E2为分别两个接触单元体的弹性模量，

ν1和 ν2为相应泊松比，R1和 R2为两个多面体在接

触点的曲率半径.

2 扩展多面体单元间的接触模型

由于扩展多面体单元主要由角点 (球体)、棱边

(柱体) 和平面等元素组成，其有效接触刚度与单元

接触模式密切相关. 扩展多面体单元间的接触模式

可分为 3类，即：球体与球体、柱面、平面接触；柱

面与柱面、平面接触；平面与平面接触.下面对不同

接触模式下的计算模型进行分析.

2.1 球体与球体、平面、柱面的接触计算

在扩展多面体单元接触模式中，球体与球体、平

面的接触计算可基于赫兹接触模型. 对于球体与球

体接触，如图 2(a)所示，O1与O2是两个球的球心，

O12是球心之间的距离矢量，n是O12的单位向量.球

体与球体接触通过计算两个球心距离 ∆ = |O12|，进
而计算两个球体的接触变形

δn = ∆ − R1 − R2 (9)

由此基于赫兹接触理论，球体间的法向弹性接

触力为

Fe
n =

4
3

E∗
√

R∗δ
3
2
n (10)

球体与平面的接触判断及计算也具有成熟的计

算方法 [36]，如图 2(b)所示. 三角形形心为 O2，P为

球心 O1在三角形所在平面的投影.球心与平面的距

离 ∆ = |O12 · n|，n是平面的单位外法向.按式 (9)计算

接触变形 δn，如果同时满足 δn < 0且 P点在三角形

内，则球体与平面接触.由平面的几何性质，设R1是

球体半径，令平面的曲率半径R2→ ∞，则有R∗ = R1.

(a)球体与球体接触

(a) Sphere-sphere contact

(b)球体与平面接触

(b) Sphere-plane contact

(c)球体与柱面接触

(c) Sphere-cylinder contact

图 2 球体与球体、平面和柱面接触

Fig. 2 Sphere contact with sphere, plane and cylinder
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由此，球体与平面的法向弹性力为

Fe
n =

4
3

E∗
√

R1δ
3
2
n (11)

图 2(c)是球面与柱面的接触模式，其中 A和 B

是柱体轴线的两个端点，P是球心O到轴线 AB上的

投影.这里 ∆ = |OP| = |AO · n|，n是球体与柱面的单

位接触法向，即向量 OP的单位向量. 由式 (9)计算

接触变形 δn，如果同时满足 δn < 0且 AO · BO < 0，

那么球体与柱面接触. 赫兹接触假设下球面与柱面

接触可通过椭圆积分表进行计算 [37]. 基于赫兹接触

模型，这里可简作

Fe
n =

4
3

E∗(RbR∗)
1
4δ

3
2
n (12)

式中，Rb为球体半径.

2.2 柱面与柱面、平面的接触计算

柱面与柱面的接触可以分为两种情况：平行接

触和交叉接触. 图 3(a)所示为两柱面交叉接触的情

况，其接触力可采用赫兹接触模型计算，即

Fe
n =

4
3

E∗
√

R̃δ
3
2
n (13)

式中，R̃是等效高斯曲率半径，R̃ =
√

R′1R′2. R′1和 R′2
为两个接触面的主曲率半径，可按如下方法计算.

设 xOy平面为两个柱面接触时与接触法向垂直

的平面，O点为接触点，θ为两个柱面轴线的夹角，

且 0 < θ 6 90◦. 柱面 1和柱面 2与 xOy平面的距离

d1 = x2/(2R1)和 d2 = (xcosθ − ysinθ)2/(2R2)，则两个

柱

(a)两柱交叉接触

(a) Cross contact of cylinders

(b)两柱平行接触

(b) Parallel contact of cylinders

(c)柱与平面接触

(c) Cylinder-plane contact

图 3 柱面与柱面和平面接触

Fig. 3 Cylinder contact with sphere, cylinder and plane

面之间的距离为

d = d1 + d2 = ax2 + 2bxy+ cy2 (14)

这里 a = 1/R1 + cos2 θ/R2，b = − sinθ cosθ/(2R2)，

c = sin2 θ/(2R2).该多项式的二次型矩阵 M 为

M =


a b

b c

 (15)

设 T = tr(M) = a+ c，D = det (M) = ac− b2.那么

矩阵 M 的本征方程 det(M − λE) = 0的两个解为

λ1, λ2 =
T ±
√

T2 − 4D
2

(16)

接触点上对应的两个单元表面的主曲率半径 R′1
和 R′2 则分别是矩阵 M 的两个本征值 λ1 和 λ2 的倒

数 [38]，即

R′1,R
′
2 =

2

T ±
√

T2 − 4D
(17)

对于两个圆柱的平行接触方式，如图 3(b) 所

示，A1B1 和 A2B2 是两圆柱的中轴线，θ 是 A1A2 与

A1B1的夹角，CD是 A2B2在 A1B1上的投影.若两个
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圆柱平行，即 cos〈A1B1, A2B2〉 = 1，则柱面与平面的

距离 ∆ = |CA2| = |A1A2| · sinθ.按照式 (9)计算接触变

形 δn，若 δn < 0，则判断 A2B2在 A1B1所在直线上的

投影 CD是否与 A1B1重叠，并在有重叠条件下计算

接触长度 L.

对于平行接触的情况，依据赫兹接触理论人们

发展了多个接触模型 [39-41]，本文选用如下简化模

型 [41]

Fe
n =

4
3

LE∗
√

R∗δ
3
2
n (18)

式中，L是接触长度.

对于柱面和平面的接触方式，如图 3(c)所示，O

是三角面的形心，A和 B是圆柱轴线的两个端点，

PA 和 PB 是 A和 B在平面上投影，CD是 PAPB 与

三角面的重合部分，即接触长度. 若柱面与平面平

行，即 cos〈n, AB〉 = 0，则计算柱面与平面的距离

∆ = |APA| = |OA · n|，按照式 (9)计算接触变形 δn.

如果 δn < 0，则再判断 AB 在三角面所在平面的投

影 PAPB 是否与三角面重叠，有重叠则计算接触长

度 L = |CD|.类似地，设 R1是圆柱半径，依据式 (18)

可令 R2→ ∞，则有 R∗ = R1，由此圆柱和平面的法向

弹性力可写作

Fe
n =

4
3

LE∗
√

R1δ
3
2
n (19)

2.3 平面与平面的接触计算

如图 4(a)所示，对于扩展多面体单元接触中的

平面--平面接触模型，可考虑表面力作用下弹性半空

间体的变形，如图 4(b)所示.假设刚性圆柱在弹性半

空间体上的压力分布为 p(r)，则接触力为

Fe
n =

∫ a

0
p(r) · 2πrdr (20)

(a)平面与平面接触

(a) Plane-plane contact

(b)圆柱头在弹性体上

(b) Cylinder heads on elastomer

图 4 平面与平面接触

Fig. 4 Plane-plane contact

由赫兹接触模型得到的接触面内的垂直位移是

非均匀分布的，由此很难确定接触力与垂直位移的

对应关系，且块体在接触时更多考虑的非圆形的接

触区域.因此，这里采用均匀法向位移的解，即假设

接触区域内所有点的垂直位移都相等，则有

uz =
πp0a
E∗

(21)

式中，a为接触区域的半径.由此接触面上的法向应

力为

p = p0

(
1− r2

a2

)− 1
2 (22)

这样，作用在该区域上的接触力可写作

Fe
n = 2πp0a2 = 2aE∗ · uz (23)

令 δn = uz，则上式可写作适用于非圆截面的形

式，即

Fe
n = 2E∗β

√
A
π
· δn (24)

这里 β 可根据不同的接触面形状进行取值. 对于扩

展多面体单元面与面接触中的多边形接触面，可取

β = 1.02[38].

3 碎冰与直立桩柱相互作用的离散元分析

在碎冰区，海冰在波浪、海流作用下呈现出明

显的离散分布特性，并具有非规则的多边形几何形

态，如图 5(a)所示. 采用扩展多面体单元可对碎冰

块的相互作用及其对冰区海洋结构的碰撞作用进行

离散元计算.这里以碎冰区的单桩圆柱结构为例 (如

图 5(b))，对碎冰作用下的冰荷载进行数值计算以验

证扩展多面体单元在寒区海洋工程中的适用性.
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(a)碎冰分布

(a) Ice floes distribution

(b)碎冰与圆桩的相互作用

(b) Interaction between ice floes and cylinder pile

图 5 碎冰区的冰块分布及其与圆桩的相互作用

Fig. 5 Distribution of ice floes and interaction with cylinder pile

3.1 碎冰生成的沃洛诺伊切割算法

为构造具有随机分布和非规则几何形态的碎冰

单元，这里采用沃洛诺伊切割算法 [42-44]. 它首先在

计算域内随机生成若干坐标点，并将所有相邻点连

成三角形，再作这些三角形各边的垂直平分线，最终

每个点被周围的若干个垂直平分线包围，如图 6所

示.

图 6 采用沃洛诺伊切割算法生成的多边形单元

Fig. 6 Polygon elements generated with Voronoi tessellation algorithm

采用沃洛诺伊切割算法在 50 m×50 m的计算域

随机生成 200个多边形，并对其设定一定的厚度，

采用闵可夫斯基和方法对其构造生成相应的扩展多

面体海冰单元，如图 7所示.

图 7 碎冰区基于沃洛诺伊切割算法生成的冰块

Fig. 7 Generation of ice floes with Voronoi tessellation algorithm in

broken ice field

3.2 流体对冰块的作用力

碎冰在海流、波浪作用下要受动浮力、拖曳力等

动力作用，如图 8所示.这里O是冰块的重心，Ob是

冰块的浮心，浮心是指冰块水面以下部分的形心. rb

是重心O到浮心Ob的向量.这里主要考虑冰块受的

重力G、浮力 Fb、浮力矩 Mb，以及水流拖曳力 Fd和

拖曳力矩 Md作用.

图 8 扩展多面体单元的水动力学模型

Fig. 8 Hydrodynamic model of dilated polyhedral element

浮力矩 Mb 决定了冰块在水面的摇摆以及最终

稳定形态，由浮心和块体形心不平衡引起，可写作

Mb = rb × Fb (25)

拖曳力 Fd和拖曳力矩 Md写作 [23]

Fd = −1
2

CF
dρwAsub(v− vw) |v− vw| (26)

Md = −1
2

CM
d r3

effρwAsubω |ω| (27)

式中，ρw为海水密度；Asub为块体与水的接触面积，

即块体在水面以下的表面积；CF
d 和 CM

d 为拖曳力系
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数和拖曳力矩系数；v为冰块速度；vw为流速；ω为

块体的转速；reff 为块体的有效半径，即所有顶点到

质心距离的平均值.

3.3 海冰与直立圆桩的离散元模拟

碎冰区及圆桩的分布如图 9所示. 对碎冰区采

用冯洛诺伊切割算法生成 200个随机分布的冰块，

碎冰的平均尺寸为 2.8 m，其初始密集度约为 64%.水

流沿 x方向速度为 0.3 m/s.沿水流方向两侧为周期边

界，其他为自由边界.选取典型海冰和海水的物理参

数如表 1所示，其中海冰密度、弹性模量、泊松比等

计算参取采用了渤海海冰的实测值，其他计算参数

则参考了相关海冰材料的离散元研究工作 [23,45-47].

采用以上块体离散元模型对碎冰和圆柱桩腿相互作

用的动力过程进行 100 s的离散元数值模拟. 不同

时刻碎冰在水流作用下与圆柱腿相互作用的过程如

图 9 碎冰与直立圆桩的相互作用示意图

Fig.9 Sketch of the interaction between ice floes and vertical

cylinder pile

表 1 海冰与直立结构作用的离散元模拟参数

Table 1 Major computational parameters of DEM simulation of

dynamic ice load on cylinder structure

Definition Symbol Value

drag force coefficient CF
d 0.6

drag moment coefficient CM
d 0.1

water density ρw/(kg·m−3) 1 025

water velocity vw/(m·s−1) 0.3

ice density ρ/(kg·m−3) 915

ice thickness t/m 0.5

dilated radius of floe r/m 0.04

elastic modulus of floe E/GPa 1.0

radius of cylinder pile Rs/m 2.0

elastic modulus of pile Es/GPa 210

Poisson ratio ν 0.3

damping coefficient ζn 0.36

friction coefficient µ 0.1

stiffness ratio rns 0.7

图 10(a)∼图 10(c).可以发现，冰块在水流的拖曳作

用下发生漂移并与圆桩发生碰撞作用. 受桩柱的阻

挡作用，碎冰区在桩柱后侧有明显的水道.

(a) t = 0 s

(b) t = 50.0 s

(c) t = 100.0 s

图 10 采用扩展多面体单元模拟的碎冰与圆桩的作用过程

Fig. 10 Interaction process between ice floes and cylinder pile simulated

with dilated polyhedral element

图 11所示是海冰在海面上的速度分布图，可以

看出初始时刻速度均匀分布，而经过一段时间的相

互作用之后在桩柱前速度呈 “V” 形分布，说明圆桩

的阻挡作用明显，冰块圆桩前由于几何形状和摩擦

的作用产生了一定的阻塞.
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(a) t = 0 s

(b) t = 50.0 s

(c) t = 100.0 s

图 11 不同时刻扩展多面体海冰单元的速度分布

Fig. 11 Velocity distribution of ice floe in different time

采用扩展多面体单元对桩柱上冰载荷的计算结

果如图 12所示. 从中可以看出，浮冰受海流拖曳在

x方向漂流中对桩柱撞击产生的冰荷载要明显高于

其他方向，且在非连续冰块的碰撞下冰载荷具有显

著的脉动特性；在 y方向冰块对圆桩两侧也均有碰

撞，其冰载荷出现正负交替现象.文献 [23]采用圆盘

单元对海冰对圆桩的水平冲击载荷进行了离散元分

析，并分析了波流、海流、冰块大小等因素的影响.

由于其所选用的冰厚要远小于本文冰厚，其冰载荷

幅值也明显低于本文计算结果. 但从计算的冰载荷

时程来看，其对圆桩结构的冲击力也具有很强的随

机性. 本文计算结果较好地反映了冰块对圆桩结构

的碰撞作用，体现出扩展多面体离散元方法在碎冰

区海洋结构冰载荷计算的适用性. 但计算参数和模

拟结果的合理性还需要进一步参考海冰现场监测结

果和室内模型试验进行定量的分析和验证. 图 13是

圆桩周向受到冰载荷作用的平均分布情况，圆桩主

要受到海冰正面的碰撞作用.

(a) x方向冰载荷

(a) Ice force inx direction

(b) y方向冰载荷

(b) Ice force iny direction

图 12 碎冰对圆桩作用力 (单元尺寸：2.8 m)

Fig. 12 Contact force on cylinder pile (element size: 2.8 m)

图 13 圆桩上海冰载荷的统计分布规律

Fig. 13 Ice load distribution on cylindrical pile



1054 力 学 学 报 2015年 第 47 卷

在不同冰速下对海冰与圆桩的冰力进行模拟计

算，如图 14所示对最大冰力进行统计.从图中可以

看出，随着冰速增大，圆桩上的最大冰力也增加，在

冰速超过 0.7 m/s后最大冰力会有较大的增幅.

图 14 冰速对最大冰力的影响

Fig. 14 Influence of ice velocity on the maximum ice load

在相同大小的海冰区域范围内，保持海冰密

集度为 64% 并减小单元大小使单元平均尺寸为

1.79 m，其他物理参数及边界条件不变，对海冰与圆

桩结构作用进行模拟，计算结果如图 15所示. 从图

中可以看出圆桩上的冰力在 x和 y方向上的基本规

律与单元尺寸 2.8 m时类似. 但是由于冰块尺寸减

小，初始碰撞时碎冰对圆桩的作用力明显变小，且波

动较为平稳.在经过了较长时间的作用后，在 60∼85 s

之间冰力出现了较大的波动，这主要是因为边界对

碎冰的约束造成大量冰块在圆桩前阻塞，如图 16所

示，最终导致较大的冰力波动出现，可以看出阻塞的

冰块基本呈 “V” 形分布.图 17是冰块阻塞时的速度

(a) x方向冰载荷

(a) Ice force inx direction

(b) y方向冰载荷

(b) Ice force iny direction

图 15 碎冰对圆桩作用力 (单元尺寸：1.8 m)

Fig.15 Contact force on cylinder pile (element size: 1.8 m)

图 16 冰块在圆桩前的阻塞

Fig. 16 Floe jamming in front of the cylinder pile

图 17 冰块阻塞时的速度分布

Fig. 17 Velocity distribution of ice floe when floe jamming

分布，从该图上能更加明显地观察到圆桩对碎冰的

阻挡作用. 图 18是圆桩周向受到冰载荷作用的平均

分布情况，圆桩受到海冰正面的碰撞作用明显.
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图 18 圆桩上海冰载荷的统计分布规律

Fig. 18 Ice load distribution on cylindrical pile

4 结 论

本文基于闵可夫斯基和方法将球体与多面体相

叠加生成具有光滑角点和棱边的扩展多面体单元.

由此，将块体单元间复杂的接触计算转化为球体、

圆柱和平面之间的接触问题. 在不同接触类型的接

触力计算中，通过采用接触点处接触单元的曲率半

径建立了统一的表述关系.

针对碎冰区冰块的几何特性和分布规律，采用

沃洛诺伊切割算法生成随机分布的扩展多面体海

冰单元，采用扩展多面体单元对碎冰区圆桩结构的

冰载荷进行了离散元分析，确定了冰载荷的变化规

律，研究了冰速的影响.

针对多桩、浮式等复杂的海洋结构，还需要进一

步进行计算模型可靠性的检验，并通过现场实测数

据验证计算精度.此外，在对浮冰的扩展多面体离散

元模拟中，尚未考虑冰块在与圆桩结构作用时的破

碎现象.这需要在后续工作中建立扩展多面体单元间

的粘接--破碎模型，以更合理地计算海冰与海洋结构

的相互作用.
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DILATED POLYHEDRA BASED DISCRETE ELEMENT METHOD AND ITS

APPLICATION OF ICE LOAD ON CYLINDRICAL PILE 1)

Liu Lu Long Xue Ji Shunying2)

(State Key Laboratory of Structure Analysis of Industrial Equipment，Dalian University of Technology，Dalian 116023，China)

Abstract With the polyhedron elements with complex geometric shapes, the linear contact force model cannot precisely

obtain the contact force and its direction and the contact deformation under various contact patterns. Due that dilated

polyhedral element can be generated with superposing one dilating sphere on the surface of one basic polyhedron in the

Minkowski sum theory to construct the geometric shape of irregular particle accurately, and then its contact detection

between particles can be calculated easily, considering different contact patterns between vertices, edges and planes of the

dilated polyhedral elements, a unified nonlinear viscoelastic contact force model is developed. In this model, the equiva-

lent radius of curvature is introduced to calculate the elastic contact stiffness in normal direction. Meanwhile, the viscous

force and the elastic force in tangential direction are simplified based on the contact force model of spherical element. To

simulate the sea ice floes in broken ice region, the sea ice elements are generated randomly with the Voronoi tessellation

algorithm. The ice loads on a vertical cylinder pile are simulated with the dilated polyhedral elements considering the

buoyancy and drag forces of current. Moreover, the influences of ice velocity and ice floe size on the ice of pile are

determined, and the distribution of ice load around the cylindrical pile is obtained. Finally, the limitation of the present

dilated polyhedral element and its further modification are discussed.

Key words discrete element method (DEM), dilated polyhedral element, Minkowski sum, Voronoi tessellation algorithm,

ice load
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